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Forslag til komplett system for stor traler

Brosystem

{1 ScanScreebestaende av SRU og Display:
- 3 x SRU(mottaker) + skjermer i pult
- 1 xSRU + skjerm ved vinsjepult

1 ScanTrack

Sensorer

2 x Tralaye

2 x Dgrsersorer SS4 Vinkel/Dybde/Avstand

2 x Hgydesensorer for dgrer

1 x sensor for klump

1 x Hgydesensor forklump

2 x Tralhastighets/Symmetri sensorer

2 X Tunnelflow sensorer

2 x Tralsensorer SS4 Twist (VinkegDybde) sensorer
4 x Tralsensarer SS4 Twist (Vinkel) sensorer

6-8 x Mengde/Fyllingssensorer for sekk
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1 Generelt

1.1 Perspektiv - behov for nytenkning

Siden midt pa 8aallet har det vaert en omfattende nedlgging av havfiskeflaten verden
over.Som en fglge av overkapasiteten i flaten har bygging av nye moderne og
ressursvennlige fartgyer funnet sted i langt mindre grad enn det som er gnskelig. | stedet er
behovet for nye fartgy mange steder blitt dekket va15-20 ar gamle fartayer har blitt

kjapt fra tredje land.

| hvert enkelt tilfelle og som en kortsiktig politikk kan nok dette forsvares, men sett i et
lengre perspektiv farer det til stor skade. Det har helt apenbart gatt utover
verftsindustrien som har mistet mye kompetanse nar det gjelder utvikling og bygging av
moderne fiskefartay. Redskapsindustrien har statt pa stedet hvil, og
utstyrsleverandgrene har ikke sett markedsforhold som tilsier at det foretas de
nadvendige investeringer i forskning og utvkling som skal til for & frembringe

produkter pa hayde med det som er fullt mulig, sammenliknet med andre bransijer.

Sammenliknet med 2025 ar tilbake i tid, ser man at det kun er et fatall produsenter av
avanserte produkter for havfiskeflaten i forhold ti den gang. Og verre enn det; ser man
pa disse produsentenes produktkataloger er fokuset pa mindre utstyr til kystfartay og
fritidsbater. Det er forstaelig nok, nar markedet for avansert utstyr er for lite til &
forsvare utvikling av ny teknologi. Og dettéhar skjedd til tross for at det nesten ikke er
produsenter igjen i forhold til den gang.

R » Det som likevel er mest bekymringsfullt er

‘ mangelen pa yngre arbeidskraft i fiskeflaten. Vi
hgrer mange si at med bedre lgnnsomhet i
fiskeriene vil flaten tiltrekke seg ungdom. Tenk

| om det var s enkelt. Vi kan ikke bare kaste over
bord de som igjennom et langt liv har slitt for &
holde det gaende til tross for darlig gkonomi.
Dessuten er det vel ikke sa sikkert at det kun er
lgnn som er tiltrekkende for den generas)n yngre
fiskere vi trenger. Dagens ungdom har vokst opp
med alle mulige former for datateknologi og saker
derfor helt andre utfordringer i arbeidslivet enn
det man sa tidligere, i alle fall dersom man gnsker
de beste som kan bidra til en utvikling av
fiskeriene og ikke bare en konservering av dagens
tilstand.

Forsgker man a se helheten i det, er det enkelt &

| se at fremtiden ligger i moderne og

ressursvennlige fartgyer, avansert utrustning og
kvalifisert mannskap. Skal man modernisere
fangsteknikken, m& ma ha topp moderne

teknologi, og man ma ha ungdom som forstar seg pa og kan bruke moderne teknologi, se
det som en utfordring og vaere padrivere i en videre utvikling.

1.1-1



& SCANMAR

Det er trist at myndigheten i de fleste land viser sa liten interesse for fiskeriene, dde
legger til rette for en baerekraftig naering. Det er litt av et lgft som skal til for hente inn
igjen den stagnasjon som har fatt utvikle seg giennom mange ar.

1.1-2
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1.2 Historikk -30 ar fylt med store utfordringer

Det har nylig blitt arrangert tre interessante fiskerimesser; en i Scotland, en pa Island og
en i Danmark. Tatt i betraktning de vanskeligheter fiskeriindustrien har veert giennom, var
besgket ogrraskende bra; men det tynnes ut blant utstillerne, og det var lite nytt & se.

Ser vi pa antall leverandgarer til
fiskeflaten, har antall utstillere
kontinuerlig blitt redusert gjennom
mange ar, og produktilbudet, som
tidligere i hovedsak var myntet pa
stagrre fartayer, er na rettet mot
kystfartgy, sjarker og fritidsbater. Det
har ogsa fart til mindre besgk av
internasjonale redere pa messene.

Scanmar har i det siste kommet med

en rekke nyheter; bade teknologi og
forskjellige sensorer med ekstremt

lang brukstid og en nytteverdi mange
sier de bare kunne ha dramt om. Dessuten har Scanmar fatt godkjent flere patenter som
senere vil bli en viktig del av nye produkter, og derfor en viktig del av fiskernes hverdag.

Det var vel derfor kanskje ikke sa rart atlére av de
som besgkte oss lurte pa hvordan vi stadig kunne
komme med ny teknologi og nye produkter. Dette er
sparsmal vi ofte far, sa vi fant ut at vi like gjerne kunne
sette det ned pa papir i form av en kort artikkel:

Scanmar ble etablert i 1980, paretid da det var store
problemer i hele elektronikkbransjen, ikke minst innenfor Ny SS4 Nettsensor
fiskeri. Som i alle andre bransjer, var det slik at de fleste
leverandgrer kopierte hverandre, og det var et bredt
tilbud av ekkolodd og sonarer fra et utall leverandgrer
men lite nyskapning.

Vi som startet Scanmar, eller var med fra starten, var
derfor opptatt av a finne et produktomrade som
distanserte seg fra andre leverandgrer, og siden det viktigste Ny SS4 Daensor
i fiskeriene er a fange fisk, var det naturlig a starte der.

Forskere flest, ikke minst de som er offentlig ansatt, elsker & produsere
forskningsrapporter, og slik er det ogsa i fiskeriforskning. Selv om mange av de
rapportene vi studerte, ikke var av stor verdi, var det apenbart at det var store behov for
a ha bedre katroll med fiskeredskapen for & effektivisere fisket. Det som for oss syntes
merkelig, var at ingen hadde gjort noe med det fgr. Det viste seg at arsaken til dette var
at ingen leverandgarer, selv ikke de aller starste, hadde klart a utvikle en palitelighullas
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overfaringsteknologi. Dette er en absolutt og ufravikelig forutsetning med tanke pa de
store verdier redskap og fangst utgjar.

Selv med alle odds mot oss valgte vi & prgv@et som var apenbart
fra starten av, var at det var behov for & kontrollergralens dybde

i forhold til forekomst av pelagisk fisk, tralsekkens fylling og
temperatur pa det dyp det ble fisket. Det ble utviklet en robust
teknologi for hydroakustisk
overfgring av signaler, og
sensorelektronikken ble
fullstendig innstapt i et
nyutviklet plastmateriale.

Scanmars @rstePinger

Produktene slo veldig godt an og
var snart i bruk i de fleste av verdens fiskerinasjoner.
Ved at vi var om bord og studerte mange hal sammen
med fiskere og forskere, skjgnte vi raskt at her vaet
behov for mye mer informasjon.Det fgrste som var
helt klart, var at mange hadde store problemer med
traldgrene. | en toktrapport fra et amerikansk DgrAvstand sensor
forskningsinstitutt i begynnelsen av 80tallet, kunne vi lese
at det var registrert problemer i 30 % av halene. Det var vel kanskje det avggmnde
innspillet som gjorde at vi besluttet & utvikle Avstandssensorer. Poenget var & kunne gi
fiskerne informasjon om avstanden mellom tréldgrene, om dgrene hadde lagt seg
(mistet kontakt mellom sensorene) og ikke mins@ gjgre det enklere & rigge etter
reparasjoner eller ved anskaffelse av nytt utstyr.

Tidligere fikk man informasjon ved a foreta enkle malinger pa varpene, se slitasje og

leire etc. pa traldgrene. Men til tross for dette, var det ikke mange som sa noe behov for
Avstandsmélere. Menetter A OO 1T GOT AO AAOh T ¢ 6AI T A6 OEOI I
vi fikk mange tilbakemeldinger om at det de na erfarte, var noe helt annet enn det de

trodde.

Aret etter var Tralhastighets/Symmetrisensoren ferdig
utviklet. Med Avstandssensorer pa traldgren, sa vi jo
raskt hvordan endringer i tauehastigheten og
undervannsstrammer pavirket skvaeret. Og nar forskjellige
fiskesorters svgmmeevne i varmt/kaldt vann samtidig er
grundig dokumentert, var det apenbart at det ville vaere
viktig & kunne kontrollere tradlens hastighet og om den var
skjevstilt.

Ristsensor

Det tok lang tid fgr denne sensoren slo til. Men Ristsensoren,
en variant som ble laget for & kontrollere vinkel og vanngjennomstrgmming pa rekerist
ble en umiddelbar suksess. Det samme ble Symmetrisensoren noe senenens na er
det ogsa vannstragm inn i tralapning og gjennomstrgmming i tunnelen som teller.

Tralgyet som kom pa slutten av 8@allet ble umiddelbart uunnvaerlig for mange.

1.2-2
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Farst etter en stund kom andre produsenter pa banen. Mens vi hadde bygget oppdre
erfaring, samtidig som vi hadde en god formening om hva fiskerne ville trenge fremover,
hadde ikke de andre produsentene disse kunnskapene. De fleste gikk konkurs ganske
raskt, noe som skyldtes at de matte lage enkle lgsninger for 8 komme i gang sa raskh
mulig.

Scanmars utvikling gjennom de seneste ar er omfattende; nye brolgsninger,
vinkelmalinger for darer, fyllingsrate, twist og bgtteeffekt, samt flere patenter som vil

resultere i nye produkter. Men dette kan du lese mer om i dette heftet eller pére
hjemmesider,www.scanmar.no .

Henning SkjoldLarsen

1.2-3
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1.3 Patenter

Patenter har to hovedfunksjoner i et moderne samfunn; den ene, og den som kanskje har
veert viktigst, er a gi dem som har investert mye penger i et produkt, en beskyttelse for en
gitt tid speriode far eventuelle andre produsenter kunne kopiere og produsere tilsvarende
produkter uten a pata seg de samme store investeringene.

Det andre formalet, som kanskje ikke er like apenbart, men det har sammenheng med at
det tar lang tid a utvikle avanert, palitelig teknologi. Utviklingen strekker seg over lang
tid, gjerne 10-15 ar, og mange utenforstaende er ofte involvert i utviklingen av enkelte
spesielle deler, og det ma foretas utpraving og testing under praktiske forhold, slik at
andre far kjennskap til prosjektet og foreta en urettmessig utnyttelse av ideene.

Da Scanmar ble etablert i 1980 var det mange som mente at vi burde patentere de farste
sensorene og brosystemene. Vi vurderte det, men siden det ikke var noe utviklet
marked, gnsket vi flereprodusenter velkommen, slik at flere kunne utvikle markedet.

Slik gikk det ikke; farst mange ar senere kom det noen produsenter som kopierte de
enkle sensorene.

Det farste vi vurderte & patentere, var vare hydroakustiske lgsninger som danner
grunnlaget for et tvers igjennom palitelig kabelfritt system. At vi ikke gjorde det var

fordi de store markedsaktgrene innenfor fiskeleting i Japan, Europa og Amerika sa at de
hadde pravd, men ikke fatt det til, og derfor satset pa sonar, ekkolodd og kabelbaserte
systemer. De ville derfor ikke veere noen trussel for Scanmar.

Vi vurderte ogsa a patentere 2 Wbl | n L=
sensorteknologien, hvor elektronikken =~ =% o e :

er 100 % beskyttet fordi den er
fullstendig innstapt i spesielt utviklet
plastikk. Vi valgte denne lgsning fordi
beskyttelse av ¢éektronikken, i stedet
for & ha den i en stalsylinder, gir
robuste sensorer og derfor ville
redusere behovet for service og e
reparasjoner, og derved unnga avbrudd s A
for fiskerne. Nar de store etablerte ;
produsentene ikke var interessert, e SR A O )
regnet vi med at helle ingen andre ville w o

satse pa sa avansert teknologi, og heller velge enklere og billige lgsninger.

Mange har derfor merket seg, og spurt oss hvorfor vi i de senere arene har endret policy
og begynt a sgke patent for noen av vare nye teknologiske utviklingeSvaret pa det er
enkelt,

og kan oppsummeres i noen fa punkter

1 Scanmar er i dag i besittelse av en meget avansert teknologi, som ikke bare er
unik i forhold til Fangstsystemer, men som er meget verdifull ogsa pa mange
andre felter innefor fiskeri, offshore, militeeret, dypvannsforskning osv. Det er
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stor interesse for den teknologi Scanmar har utviklet pa alle disse felter, og vi har
funnet det riktig & beskytte oss slik at ikke andre enkelt kan benytte seg av
teknologi vi har brukt flere hundre millioner pa a utvikle.

1 | forbindelse med utvikling av nye produkter ma Scanmar ha kontakt med
forskningsinstitutter, pravetanker, foreta utprgving i aktivt fiske i mange land, og
med tanke pa hvor lang tid utvikling tar, ma vi beskytte oss mot userigse aktarer.

1 Det viktigste er nok likevel at nar det forligger et patent, eller en patentsgknad,
kan vi gjgre kjent hva vi driver med, og hvilke planer vi har, slik at vi kan finne de
riktige partnerne a samarbeide med, og foreta utpragving av prototyper pa
forskningsfartay og kommersielle fiskefartgy, uten seerlig risiko for at userigse
konkurrenter prgver & stikke kjepper i hjulene. Vi har opplevd det, og til syvende
og sist er det fiskeren som er taperen.

1 For & utdype det siste punktet naermere, vil vi hevde at fiskaveeringen (fangst)
slik vi kjenner den, er sterkt akterutseilt i forhold til andre neaeringer, nar det
gjelder teknologi og fremtidig perspektiv. Det er ikke fiskerne som er & kritisere
for dette, men det er et katastrofalt behov for fornyelse og effektiviseng av
fiskeflaten (vi snakkerverden over), ikke minst for a gke inntjeningen og
rekruttere unge mennesker med kjennskap til moderne teknologi og @nske om a
veere med pa en utvikling av industrien. Det at vi, giennom patentbeskyttelse, kan
informere vare brukere om hvordan vi tror utviklingen vil bli, og hva vi satser pa,
tror vi kan veere med pa at fiskerne vender seg til & tenke nytt. Dessuten far vi
innspill som hjelper oss i utviklingen, og kanskje blir bransjen igjen attraktiv for
de yngre.

Scanmar ha hatt en del patenter som vi ikke lenger opprettholder; det skyldes ganske
enkelt at utviklingen er ferdig avsluttet, og at all informasjon kan offentliggjares.

For gyeblikket har Scanmar fglgende patenter og registrerte patentsgknader pa
produkter og prosjekter som er avsluttet eller under utvikling (de patenterte lgsningene
kan ha anvendelser pa de fleste omrader innenfor undervannssoperasjoner, men Vi
nayer oss med & nevne fiskeri):

1. Styrbare traldgrer og klump (metoder for & endre angreps - helnings - og

pitchvinkler) ved hjelp av hydroakustisk overfgring av styringsparametre,

slik at dgrene virknin gsgrad er 100 % uansett forhold

- Patentene omfatter endringer i vinkler for innfesting av varp og bakstropper
og forskyvning av luker i traldgrene for enkelt &orandre dgrenes Angreps,
Rulle- og Stampevinkel.

- De enkelte dgrprodusenter kan gjgre avtale om benyttelse av patentene, slik
at de kan benytte egne mekaniske lgsninger.

1.32
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- Patentene kan enkelt benyttes ogsa pa eksisterende darer hvis mekanisk
lgsning kan femskaffes.

. Sensorer som kan fjernaktiviseres

- Det er mange bruksomrader innenfor fiskeri; styrbare traldarer selektivt
fiske (flere metoder)

- All annen undervanns aktivitet

. Bruk av temperaturmalinger for & korrigere avstandmalinger foretatt med
akustiske metoder (eks. ekkolodd)

- Kaorrigering av ekkolodd dyp for varierende temperatur (lydhastighet)

- Nayaktig dyp (viktig nar det fiske i kant, vinter/sommer etc.)

- Forskning (sparer tid)

- Ngyaktig Dgravstand

- Avstand fra trdl til fartay

. Ny teknologi for akustisk a vstandsmaling
- Maling av avstand fra tral til fartay
- Posisjonering av tral i forhold til fartay

. Ny teknologi for sortering av fisk ved hjelp av sorteringsrist, fjernstyrt
utlgsningsteknologi, akustiske sensorer, kamera og utlgsningsmekanikk

. System for enklere lgsning av problemer med tralgeometri og

fangsteffektivitet som oppstar under traling pga. undervannsstrgmmer,

bunnforhold, etc.

- Ogsa viderefgring i et system for automatisk kontroll av vinsjpropeller pitch
og dgrvinkler

1.33
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1.4 Tettere kontakt med de vikt igste brukerne

Scanmar har alltid hatt en naer kontakt med brukerne, enten det har veert
forskningsinstitutter eller kommersielle fiskerei Norge eller ellers rundt i verden.
Det har veert helt ngdvendig av flere grunner.

Som det farste og eneste selskamm har statt for utvikling og utbredelse av
Fangstkontrollsystemer har vi veert helt avhengig av a fa tilbakemelding fra fiskerne pa
nytteverdien av de produkter vi utviklet og produsert.

Siden Scanmars produkter alltid representerer noe nytt pa markededtar det ikke veert
mulig a sparre fiskerne pa forhand hva de har bruk for, fordi det ikke er mulig & uttale
seg om nytteverdien av ny teknologi og nye produkter fgr de har blitt prevd i praksis, og
erfaringer er hgstet.

Scanmars utfordring har veert at definnes et utall arter fisk a fangste pa, fartgyer i
stgrrelse fra 10 til 150 meter og store variasjoner i fiske pa forskjellige dyp, skiftende
vind-, stram- og vaerforhold. Ved a delta ved installasjon, opplaering og utpraving, og
ikke minst ved tilbakemelding senere, har Scanmar ikke bare leert mye om behovet for
hva som trengs for & effektivisere fisket, redusere drivstoffkostnader og spare kostnader
til reparasjon og vedlikehold av redskap; vi har ogsa leert mye om viktige behov som
fiskerne ikke en gang sk vet at de har.

Da vi etablerte Scanmar, var det fagrste store spgrsmalet om vi ville fa til det ingen av de
store ekkolodd og sonar produsentene hadde klart far oss; kunne vi klare a utvikle en
teknologi som ville gi oss en palitelig kabelfri signalovdering? Ved a tenke annerledes
mente vi at vi kunne klare det, og vi lyktes.

Det neste, og det vanskeligste spgrsmalet var; skulle vi satse pa a lage enkle og rimelige
lzsninger for & dekke de enkleste og mest apenbare behovene; Mengdeybde, Hayde,
Temperatur- og Avstandssensorer. Det er apenbart det ville redusere risikoen til et
minimum, og kun medfare en begrenset investering i utvikling og produksjonsutstyr.
Eller skulle vi ta stor risiko, og padra oss store kostnader, ved & utvikle en teknololis
plattform som kunne danne grunnlaget for mer avanserte, og for brukerne enda

viktigere sensorer? Vi valgte det siste.

/3 | Nafinnes det Scanmaiutstyr pa

: tusenvisav fartgyer, fiskerne er kjent
med produktenes robusthet, palitelighet
= 0g nytteverdien av desensorer de
bruker.

Scanmar pa sin side, har en
gjennomprgvd teknologi, en
dokumentert palitelig

J produksjonsteknologi, og ikke minst en
detaljert kunnskap om hva markedet
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trenger av produkter, og spesifikke krav til detaljinformasjon og ngyaktighet fode
enkelte malinger og registreringer.

Den laerdom og de kunnskaper vi har samlet gjennom disse arene medfgrer ikke bare at
vi har utviklet og produserer produkter som mater brukernes krav nar det gjelder
robusthet, palitelighet, multifunksjonelle sensore, batterier med ultra lang brukstid og
ekstremt kort ladetid osv. Vi har ogsa god oversikt over de behov som ikke er dekket,
men som likevel kan lgses ved hjelp av teknologi som allerede er utviklet, eller som kan
lgses av Scanmar, i noen tilfeller sammamned redskapsprodusentene.

Det har ogsa resultert i at Scanmar i dag, som fglge av omfattende utvikling, testing og
utprgving, sitter pa en rekke produkter som gjgr at produkter med stor betydning for
fiskerne, kan utvikles for en relativt billig penge sk om det er store belgp som skal til.

Det tar alltid tid & fa spredd kunnskap, og mange kjenner derfor ikke til de observasjoner
Scanmar har gjort gjennom de senere ar med bruk av Tralhastighetssensor i tralapning
og tunnel, Vinkelsensorer pa tral og séksom avslarer bgtteeffekt og vridning,
Fyllingssensor osv. Vi var faktisk overrasket selv over hvor mye disse tingene betyr for
effektivt fisk, tauemotstand og drivstofforbruk. Fiskerne som bruker dem er ikke mindre
overrasket.

Gjennompravde produkter, kinnskap om fiskernes behov og patenterte lgsninger pa
viktige teknologiske omrader setter oss og fiskerne i en helt ny situasjon. | motsetning til
a gjette hva fiskernes behov ville vaere, kan vi med den kunnskapen vi na har diskutere
spesifikke Igsninger br den enkeltes behov, og enkelt prgve dem ut i praksis.

Det sier seg selv at man ma se de enkelte elementene i sammenheng for a fa de beste
lgsningene, og tilpasse lgsningene slik at resultatet blir optimalt for brukerne.

Men vi tar sikte pa mer. Vi hasett at det ofte er store svakheter med mye av
fangstredskapen som brukes i dag, og kanskje i enda stgrre grad bruken av dem, noe
som i fgrste rekke skyldes lite kunnskaper om den effekt vannstrgmmer, tauehastighet
og fiskeinngang har pa redskapen. Derfasnsker vi et tettere samarbeid med det enkelte
rederi. P& denne maten kan vi prgve ut ting, komme frem til de riktigste lgsningene, tilby
gunstige garantiordninger, innbytteordninger og andre ting i et langsiktig perspektiv.

Ta gjerne kontakt med oss ellebesgk vare websidemww.scanmar.no
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1.5 Teknologi z viktigere enn du tror

Siden IF teknologien slo gjennom for noen tiar siden, har informasjonsbglgen fosset frem,
og det er neermest umulig & holde seg orientert om alt som foregar, noe som klart
fremkommerav nye selskapers stjernestatus og fall.

| tillegg til den eventyrlige fremveksten av ny teknologi, god eller darlig, ser man en
akselererende gkning av systemorienterte lgsninger. Forskjellige produkter og
teknologier koples sammen for a gi brukerne stwe nytteverdi til en lavere pris enn om
produktene brukes uavhengig av hverandre. Ingen kan ha unngatt & ha lagt merke til
den utrolige maktkampen som foregar mellom gigantene i teteog
kommunikasjonsmarkedet, eksemplifisert ved Apple og Microsoft, for f& starst mulig
bredde i produkttilbudet.

Nar et produkt har veert pa markedet i mange ar og det er mange produsenter som
konkurrerer om beinet, har man lang erfaring med at produkter som er avanserte ogsa
har de beste brukeregenskapene, lang livstid osBiler kan veere et godt eksempel pa
dette. Det ser man ogsa av bruktbilprisene. Slik er det ikke nar nye produkter lanseres.

Som oftest er det ikke s& vanskelig & lage
kopier av produkter, ofte kalt piratkopier.
Eksempler kan veere Rolex armbandsur,
Louis Vuitton vesker, osv. Mens originalene
koster tusenvis av Euros oversvgmmes
markedene i Asia, NordAfrika og andre
steder av kopier som kun koster en brgkdel.
Myndigheten i EU og mange andre land har
begynt & sl& ned pa dette, og det er mange
kigpere av kgiprodukter som har fatt bater
p& mange tusen Euro. Arsaken til dette er at
ingen er tjient med at produsenter av piratkopier skal tiene formuer pa & snylte pa de
som har nedlagt formidable belgp pa produktutvikling og markedsoppbygging for
originalprodukte ne.

Nar det kommer til produkter som er nye i markedet, er det ofte fgrst etter mange ar at
man kjenner godt nok til produktenes kvalitets og bruksegenskaper. Vi snakker ikke da
om piratkopier, og i utgangspunktet er markedet tjent med at det kommer margy
produsenter med forskjellige produkter og kvaliteter, og funksjonalitet som dekker
forskjellige formal og bruksomrader. Vet man hva man har behov for og er sikker pa at
et nytt produkt har den teknologi og de egenskaper som dekker behovet, er dette uten
tvil et gode for hele samfunnsutviklingen. Dessverre er det ofte slik at nye aktarer ikke
kjenner kundens behov godt nok, og lover derfor mer enn de kan holde.

Det er derfor naturens gang at nyetableringer basert pa nye ideer blomstrer opp. Noen
gjer detgodt, mens mange bedrifter far en kort levetid. Det er et sunnhetstrekk at mange
far pregve seg, og like sunt er det at det er de dyktigste som overlever, videreutvikler
teknologien og finner nye anvendelsesomrader. De det er synd pa er de som har
investert i et produkt som ikke fungerer. Leverandgren forsvinner og man star uten et
fungerende produkt og tilgang til service og oppfalging. Dessverre er konsekvensen som
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regel at i tillegg til tap pa en bortkastet investering, lider man et tap av forventet innte
pa investeringen, og det kan ga mange ar man kan se seg rad til & anskaffe en erstatning
som fungerer.

Scanmar har helt fra starten i 1980 lagt vekt pa a utvikle produkter med de hgyeste krav
til kvalitet, palitelighet og driftssikkerhet. Produktkrav som gjer at brukerne skal veere
100 % sikre pa produktene mgter deres behov, ogsa nar det gjelder krav til ngyaktighet.
Det er absolutt pakrevet nar produktene i stadig starre grad inngar som en del av
integrerte totallgsninger.

10-15 ar etter at Scanmar hdde utviklet sine to farste generasjoner produkter, levert et
par, tre tusen anlegg og leert opp brukerne til a fa full nytte av produktene for & oppna et
mer effektivt og kostnadsbesparende fiske, kom det en80 produsenter av enkle
sensorer pa markedetDette var vi meget forngyd med, fordi med betydelige
produktutviklingskostnader for & mgte de mest ekstreme krav, klarte vi ikke & mgte
prisene eiere av de minste fartgyene kunne betale. Her fikk de en rekke alternativer.

N4, noen ar senere, er det trish fastsla at de aller fleste av disse produsentene er ute av
markedet og at dette skyldes produktenes manglende teknologi, kvalitet og egenskaper.

Som et apropos registrerer vi at mange eiere av
mindre fartgyer ikke bare har fatt gynene opp
for nytteverdien av Scanmars mest avanserte
sensorer som Tralhastighet/Symmetrisensor,
DarVinkel sensor og Fyllingsindikator, men de
forteller ogsa at gkonomien over tid er vesentlig
bedre enn med billigprodukter. Arsakene er at
de fisker mer effektivt, har mindre aviyudd i
fiske for reparasjoner, service, etc., i tillegg til at
sensorene har mye lengre levetid.

Som i alle andre sammen henger far man det
man betaler for, og fiskere flest erkjenner at
Scanmars brede tilbud av sensorer og
funksjoner, palitelige overfaiingsteknologi,
robuste innstgpte sensorer, batteri og
ladeteknologi osv., ngdvendigvis koster mer enn i
enkle lgsninger. Som sa ofte ellers i samfunnet
har erfaringer ogsa vist dem at en investering i
et avansert og palitelig produkt over tid gir en
vesentlig bedre avkastning.

David Gair (Aquarius) er blant da som
bruker SuperCatch sensoranye

Scanmars eneradende posisjon blant havgaende tralere over hele verden er nettopp et
resultat av dette. Det skal ikke underslas at vi har flere tusen mindre fartgyer som
bruker Scanmar. De fleste av disse har kabinetter og sensorer séumgerer like godt i

dag som for 2030 ar siden da de ble anskaffet. Vart hap og en av vare malsettinger er at
vi ogsa skal kunne tilby rimelige varianter av vare avanserte systemer som er tilpasset
deres formal.
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Spesielt de siste par arene har vi merkett flere som har enkle anlegg og sensorer fra
andre leverandgrer gnsker a skifte dem ut, selv om det i farste omgang vil vaere en
gkonomisk belastning. Dette er en meget interessant utvikling for oss fordi det
innebzerer at de etter mange ars bruk har lzerat det ikke er prisen man betaler for
produktet pa kjgpstidspunktet som er avgjgrende, men hva produktet gir tilbake i form
av gkte inntekter og at det er robust og palitelig.

Av erfaring vet vi at nar noen leder an, kommer andre raskt etter. Det vil pbart kunne
utvikle seg et marked for mer avanserte produkter tilpasset mindre fartgyer, og derfor
styrke grunnlaget for a selge et volum som kan gi reduserte priser.

Man kan kanskje innvende at dette er noe pa siden av teknologi, temaet for denne
artikkelen, og det kan nok veere riktig. Men samtidig er det noe enda viktigere; det er
med pa & danne grunnlaget for ny teknologisk utvikling som kan resultere i produkter
som kan komme til & bety enda mer for fiskernes inntjening.

Vi har aldri lagt skjul pa atvar malsetting alltid har veert & kunne tilby fiskerne et
komplett Fangstsystem. | dag har vi sensorer som kan gi alle ngdvendige og nyttige
sensorer for aktive fiskeredskaper. For tralen er det:

{ Traldarene (10 funksjoner). Det mangler fortsatt noe softwae for at de
multifunksjonelle sensorene skal fungee med alle funksjoner aktivert
(Se datablad og andre omtaler for detaljer og brukenytje

Tralen (10 funksjoner). Se datablad for detaljer og brukernytte
Bunngiret (Bunnkontaktsensor)

Under belgen (rivningssensor)

Tunnelflow sensor

Ristsensor

Mengdesensor

Fyllingsindikator

SuperCatch

Twist

= =4 4 4 -4 4 5 95 -9

Scanmar har ogsa fatt meddelt flere patenter for som er viktig i forbindelse med
posisjonering og styring av tral:

Fjernaktivering av sensorer (pa tral/traldarer)

Styrbare traldgrer

Avstand/Posisjonering

Korreksjon av lydhastigheten i vann for temperaturvariasjoner
Sortering (patentsgkt)

= =4 4 4 A

| forbindelse med et komplett og integrert fangstsystem, er det enkelte ting som er av
avgjgrende betydning men som de flestike tenker pa i farste omgang.

Informasjon som er palitelig, komplett, enkel & forsta og lett & reagere pa. Scanmar har
gjort falgende:
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Meget avansert og palitelig hydroakustisk overfgringslink basert pa 30 ars
erfaring og tilbakemelding fra tusenvis av fartgyeiog miljgsituasjoner
Avanserte filtreringssystemer i mottaker som fjerner stgy, interferens og annet
som kan veere feilkilder

All informasjon tilgjengelig i sammensatte geometriske bilder

Lopende utvikling i kritiske data

Enkel sammenstilling som gir fiskeen klar beskjed om hva han bgr foreta seg

En del av teknologibegrepet som de fleste ikke har tenkt pa, men som eramgjgrende
betydning for at et fangstsystem skal fungere, er ngyaktigheten pa de data som inngar i
systemet. Dette spiller ogsa en viktigolle for effektivt fiske. Scanmar gjar falgende for &
fa absolutt ngyaktighet og som kan aksepteres i systemet:

1 Korreksjon av lydhastigheten i vann for temperaturvariasjoner

Lydhastigheten i vann endres med ca. 4 meter per sekund per grad. Det betyr at
uten temperaturkorreksjon bar man i de fleste tilfelle regne med at malte
avstander kan variere med 67 %.

- Viktig for a korrigere ekkoloddmalinger

- Avgjarende for ngyaktig og palitelig deravstand (rigging, bunnkontakt etc.)

- Avstand fartay/tral

M1 DgarVinkler

- Sensorene monteres ngyaktig i vertikal og horisontalplanet for & unnga at
malingene blir feil nar vinklene endrer seg selv om de er kalibrert na de
installeres

- Scanmar foretar en rekke malinger far middelverdi beregnes og sendes
fartgyet. Enkle, direktesende malinger av darvinkelen gir tilfeldige data med
store og upalitelige utslag fordi dgrenes stabilitet varier fra sekund til sekund

- Ngyaktige matematiske beregninger for dgrenes stabilitet

Det har veert en lang og omfattende vei for & komme dit vi edag og har kostet 400
millioner NOK. Til gjengjeld har vi nddd et niva teknologisk sett ingen, inklusive oss selv,
kunne forestille oss for 30, 20 eller 10 ar siden.

Men utviklingen gar videre. Neste mal ma veere & utvikle mer effektiv redskap hvor
teknologien sammen store mengder praktisk erfaring danner en solid plattform for en
effektiv og malrettet utvikling.
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1.6 Scanmars skjermpresentasjoner - unike lgsninger for full oversikt
og videre utvikling nar du fisker

Et moderne Fangstsystem fra Scanmar er riadt annet og mer dynamisk enn det et
Fangstkontrollsystem var for 10 ar siden, eller det enkle som ellers tilbys i markedet.

Scanmar introduserer na nye tilleggsfunksjoner som gjer at alle gamle Scanmar
systemer kan vises pa en moderne grafisk skjermamt vise flere av de nyeste og mest
avanserte funksjonene. Antallet sensorer er naturlig nok en begrensning, den nye
presentasjon gir, i falge fiskere som har prgvd den, en helt ny verden.

| fangstkontrollens barndom var det de enkle informasjonene somengde,dgravstand,
dybde ogtemperatur som skapte gkt effektivitet; gkonomiske gevinster og store
kostnadsbesparelser for fiskere verden over.

| dag har utviklingen kommet et langt skritt videre: | mer enn 30 ar har tusenvis av
fiskere fortalt Scanmar om e erfaringer og problemer, og denne informasjonen,
sammen med Scanmars banebrytende teknologi, har lagt grunnlaget for en helt ny
forstaelse for det som skal til for a fiske effektivt.

Na er det dynamikken som er i fokus for de fiskere som gjar det besy er
fremtidsrettet:

{1 Hvordan pavirker undervannsstrgmmerdgravstanden ogdgrvinklene, nar
det gjelder effektivitet og drivstofforbruk?

1 Hva betyr fiskeinngang og fylling av sekken for vanngjennomstrgmming,
batteeffekt og tap av fangst?

f Hvordan kan ny teknologi vise meg ngyaktig hvor fisken star, slik at jeg sparer
tauetid og drivstoffkostnader?

De fleste fiskere har begynt a stille seg disse, eller liknende, sparsmal. Det er ikke sa rart:
Flere og flere benytter Scanmars Flowsensor, i en eller annen yemt; enten det er
Tralhastighet, Tunnelflow eller Ristsensor, sa har de laert at tauehastigheten er viktig, og
da snakker vi ikke om GPS hastigheten, men den reelle vannhastigheten gjennom tralen.
Alle, som har benyttet en eller flere av disse sensoreneaihsett hvor viktig det er med

riktig vannhastighet i tralen. Det gjelder ikke bare tralens hastighet i forhold til fisks
svgmmeevne, men kanskje enda mer riktig hastighet for a fa fisken bak i sekken, men,
den har ogsaalt & si fordareneshelningsvinkler og avstand.

Pa midten av 86tallet utviklet Scanmar serien av Flowsensorer basert pa en helt ny
teknologi, men det tok mange ar far fiskere flest forsto hvilken betydningannhastighet
og retning (symmetri) har & si for effektivt fiske. | dag bruker meralvparten av alle
fiskere som bruker Fangstkontroll, en Flowsensor, og flere og flere uttaler, etter hvert
som de blir kjent med den at det er den viktigste sensoren, men ofte nevenes DgrVinkel,
Tralgye og Fyllingsindikator i samme slengen.

Det er egentlg ikke sa rart; disse henger alle naert sammen, og det er de innbyrdes
sammenhengene, og forstaelsen av disse, som i dag gjer at enkelte fisker mye mer
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effektiv enn andre, og det er vel ogsa grunnen til at selv sma fartgy ikke lenger kjgper de
enkle systenene lenger.

Det er ikke sjelden vi far telefoner fra fiskere som er ergerlige pa seg selv fordi de har
tenkt pa & anskaffe nytt utstyr i mange ar, og ser hva de har tapt pa a utsette
investeringen.

Verdien av de nye avanserte sensorene, og dynamikken sgmmenhengen mellom
disse, kan vanskelig overdrives, men poenget og utfordringen er ogsa a kunne
presentere detaljene pa en slik mate at de er lette & oppfatte, og at endringer i
tauehastighet, varplengder og kurs kommer enkelt og klart frem, slik at dektige
avgjarelser kan tas umiddelbart.

De viktigste bildene viser:

P 2 [Tlop o " 19 JAN 2011
Kkn ° ° 1729

R-214R 48 200

1 Geometribilde og utvikling av de
viktigste parametre de siste minuttene.
Dette er det ideelle bilde for a foreta
endringer i tauehastighet, kurs eller
varplengder, eller en kombinasjon

{ Tralgye eller Tralbilde

1 Logg av fiskeimgang og Fyllingsgrad ; o)

2. NetRoll[3] 74
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2. NetRoll[3] 75 °
1. NetPitch[1] 7 ©
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Tralgye skjermbilde Skjermbilde av logg fylling

Selvfglgelig er det en rekke andre muligheter a velge i med enkle valg pa skjermen.
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1.7 Full kontroll med et blikk z lgs problemene far de oppstar

Nar du tauer er det bareto ting du kan gjare som pavirker tralens geometri
og fangstevne (bortsett fra & endre kursen):

- Endre tauehastigheten (vannstrgm inn i tralen)
- Endre varplengdene

Faktorer som pavirker, men som du ikke har kontroll over vil vaere:

- Bunnforhold

- Dybdeforandringer

- Undervannsstrgmmer
- Fiskeinngang og fylling

Dette vil du umiddelbart oppdage gjennom endringer i dgravstand, tauehastighet eller
darvinkler. Derfor er det dgrvinkler og tauehastighet du ma ha fokus pa for &

ha riktig dgravstand. Hvis du har riggetiktig er det nok & sarge for at dgrene har riktige
rullevinkler. Dette korrigerer du enkelt ved & justere tauehastigheten, og i noen tilfeller
ved en liten justering av vinsjengScanmar har patent pa styrbare traldgrey.

Scanmar har utviklet et programsom prosesserer og viser denne informasjonen, slik at
du umiddelbart ser om alt ligger pa en linje, eller om du ma foreta deg noe for a
unnga at problemer oppstar.

Tralhastighet Dgravstand Folg dertykkelinjen:
Overlinjen: @k hastigheten
Underlinjen: Reder hastigheten
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1.8 ScanTrack - Nytt patentsgkt system for full kontroll i fangstfase og
enkel rigging av tral

Scanmars omfattende tilbud av sensorer og avanserte teknologi for prosessering av data
har na satt oss i stand til atvikle et nytt produkt som gir fiskerne mulighet til & kunne
forutse problemersom kan oppsta og enkelt unnga dem. | tillegg vil systemet vise fiskeren
hvordan han enkelt kan justere rigging for a fa optimal effekt av redskapen.

Scanmars produkter er basert pa egenutviklet innstgpningsteknologi, unik batterbg
ladeteknolog og palitelig kabelfri overfgringsteknologi som virker under alle forhold.
Scanmar har ogsa utviklet teknologi for & sikre ngyaktige og palitelige maledata,
eksempelvis temperaturkompensasjon for lydhastighet i vann, slik at malte dybder pa
Ekkolodd og D@Avstand sensor blir korrekte.

Nar man skal foreta raske og riktige beslutninger i kritiske situasjoner og det er mange
faktorer som spiller inn, er det en ufravikelig forutsetning atalle data er 100 %
palitelige, og at dataoppdateringen er optimal.

Endelig er vi der, og vi har derfor valgt a utvikle et system som gir fiskeren examlet
presentasjon hvor det er enkelt a forsta hva som skjeBcanTrack.

ScanTracker en tilleggsenhet til eksisterende Scanmar broinstrumenter, og kan
tilknyttes de fleste avScanmars tidligere produserte systemer, begrenset til hvor mange
sensorer brosystemet kan handtere.

| all enkelhet gar systemet ut pa a registrere alle data fra alle sensorer tilknyttet
systemet, ogsa data fra andre kilder enn Scanmar. Fiskeren leggen ke data han anser
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Vi kan se litt nsermere pa nytten systemet gir:

1.

Raske beslutninger mens det fiskes for & unnga at problem er oppstar

| en gitt fangstsituasjon kan det veere naturlig & fokusere pa de tre, eller kanskje
fire typer informasjon som har stgrst pavirkning pa tralens effektivitet i enhver
situasjon.

Skveeret er et eksempel pa noe de fleste er opptatt av. Dgravstander
hovedsakelig et resultat av dgrenes helningsvinkel, tauehastighet (vannstram i
tralapningen). Nar gnskede verdier er valgt (gjgres med enkle klikk pa skjermen
bade nar det gjelder sensorvalg og innstilling), vil bildet pa skjermen vaere en
tykk rett strek som viserdgravstanden, dersom virkelige verdier er de samme
som de valgte. De andre maleverdiene er skjult.

Dersom Dgravstanden avviker fra det valgte vil den tykke linjen peke oppover,
evt. nedover avhengig om det er overspredning eller om man héor lite skveer
(avviket vises ogsa med siffer). Samtidig vil den eller de andre faktorer som
pavirker skvaeret vise et tilsvarende avvik. Ved a korrigere disse avvikene,
spesielt det med starst avvik, vil man enkelt kunne korrigere situasjonen.

Dersom skvaget har endret seg uten at noen av de valgte parametre har endret
seg, kan man klikke p& andre parametre, eksempelvis varplengder, for & se om
det har noe med dybdeforhold & gjare, osv.

| ScanTracKegger du selv inn filter (enkle klikk pa skjermen) som gr at sma
61 AOOOI ECA6 OAOEAOEITAO EEEA OEOAOS
bildet. Fisker man eksempelvis i et omrade hvor man forventer at darene er
meget stabile (liten ScanFactor) kan man for eksempel legge et filter pa-£Xi.
Hvis detderimot er en meget ujevn bunn, kan det vaere naturlig & velge +6-8i .

For dgravstand kan det pa jevn bunn kanskje veere riktig a velge -1 meter,
mens det under vanskelige forhold kan veere naturlig & velge +B meter.

NB! Temperaturkompenserte avstadsmalinger gir et mye riktigere inntrykk enn
vanlige avstandsmalinger hvor ungyaktigheten kan vaere opp til +/3 %.

Pa samme mate som det ofte kan veere gnskelig a fokusere pa riktig dgravstand,
kan det veere viktig & ha fokus pa hgyde pa tralenubnkontakt, tralhastighet,

flow i tunellen osv. Man velger da a observere de faktorer man mener har starst
pavirkning pa den parameteren man gnsker a fokusere pa.
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f Hvis man gnsker a endre satte parametre mens man fisker, kan dette enkelt
gigres med enkle klikk @ skjermen. Eksempler pa at man gnsker & endre
innstillingen kan veere at man fisker pa annet dyp, at det er endring i
stramforholdene, fylling av sekken, osv.

1 P& samme mate kan man velge a skifte hvilke sensorer (parametre) man gnsker a
holde aye med vedijelp av enkle klikk pa skjermen.

{1 Siden alle data ligger der hele tiden, kan man ogsa klikke for a se historikken eller
hente frem enkeltsensorer.

2. Vurdere et hal etter at det er avsluttet, med tanke pa om riggingen bar
justeres

1 1 alle loggeprogrammer kan man naturligvis ga tilbake for & studere hvordan
utviklingen av de enkelte parametrene har veert underveis, og ogsa oppdage om
det har veert enkelte kortvarige avvik. Med logging av mange sensorer er det ikke
enkelt & fa full oversikt pa grunn av datamengehe.

1 MedScanTracker fordelen at man enkelt kan studere samspillet mellom de
parametrene som pavirker hverandre. For & referere til eksemplet ovenfor kan
det veere andre faktorer enn darvinkler og tauehastighet som har pavirket
skveeret (og effektiviteten) underveis. Det kan veere varplengder (dybdeforhold),
sidestram (tralens symmetri), fylling, osv. Det er ikke sjelden det er nyttig &
foreta sma justeringer som farer til mest mulig effektiv rigging gjennom hele
halet.

3. Historiske data som grunnlag for sene re turer

1 I ScanTrackkan man lagre store mengder data, noe som gjar det enkelt & hente
frem alle data fra tidigere hal pa samme sted, og se hvilke erfaringer man
tidligere har gjort.

Vi har vist og diskutertScanTrackmed flere, og uten unntak er de medeositive til
hvordan systemet vil gjgre alt mye enklere for dem.
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1.9 Datainnsamling - En viktig mate a forbedre effektivitet og
gkonomiske resultater

Helt fra starten i 1980 har Scanmar veert involvert med fiskeriforskningsinstitutter

(250 fartgye er utstyrt med Scanmassystemer), og samspillet mellom instituttene og
Scanmar har vist seg a veere av enorm verdi for begge parter. Instituttene har ulike
oppgaver og mal med sin forskning, men har til felles at de alle bruker Scanmar sensorer
for & gjgre undervannsobservasjoner og logge dataene for videre bearbeiding.

| samme periode har Scanmar samlet data fra et stort antall kommersielle fiskefartay over
hele verden.

| tillegg til de grunnleggende formal for bruk av data fra Scanmar sensorer, hara®enar
analysert data for a finne relasjoner mellom ulike faktorer som kan forbedre kvaliteten
pa fiskeriforskningsresultater og bidra til at yrkesfiskere forbedrer sine gkonomiske
resultater.

Basert pa var erfaring ma bzerekraftig og lgnnsomt fiskeri veerieasert pa flere ulike
faktorer; realistiske kvoter, effektivt og lennsomt fiskeri (hgsting av de ulike artene nar
det er effektivt, nar prisene er gode, som bifangst eller med minimalt drivstofforbruk og
med minst mulig slitasje pa utstyr og fiskeredskaper

For & kommentere det sistnevnte som er relatert til kommersielt fiske basert pa erfaring
(logget data); dette er trolig velkjent for eksperter, men det er bare i sveert liten grad
erfaringer fra loggede data blir benyttet i kommersielt fiske.

En annenfordel med logget data er sporbarhet, ikke bare for & ha bedre informasjon om
ressurser og biomasse, men ogsa for a fa bedre informasjon om fangstomradet og
fangstforholdene for & oppna bedre priser i markedet.

1. Vi har sett at i omrader med stabile vaerfdnold gir overflatetemperatur en klar
indikasjon pa temperaturen pa ulike nivaer i havet og pa havbunnen, og dermed
fiskekonsentrasjon.

2. Tilgjengelighet av fisk er veldig ofte direkte relatert til veerforhold og
undervannsstrgmninger, temperatur,etc.

3. Starrelsen pa fangsten er ofte et resultat av hvordan fisken er fanget;
taueretning, fiskens orientering i forhold til taueretningen, tauehastighet etc.

Denne informasjonen er veldig generell, men mer informasjon er tilgjengelig pa de s
ti sidene avFangsteknikk iheftet, samt pa Scanmarkjemmesidewww.scanmar.no .

Hovedformalet med et Scanmasystem i kommersielt fiske er & optimalisere
effektiviteten i fiskeridriften og dermed redusere ugnsket bifangst, drivstofforbruk og
reparasjons- og vedlikeholdskostnader. | over 30 ar har vi mottatt og logget data fra
kommersielle og forskningsfartgyer og analysert dem ngye for & hjelpe fiskerne a gke
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effektiviteten ved a etablere relasjoner mellom data som kan bidra til & forbedre deres
planleggingsarbeid.

Pa mikroniva, dvs. individuell forskning og fiskefartgyer, er logget data av enorm
betydning. Derfor arbeider vi kontinuerlig med & utvikle relasjoner mellom skjerm og
logget data som fiskerne kan bruke, alt avhengig av deres virksomhet og@det de
fisker i.

| tillegg til observasjoner gjort med Scanmaisensorer, kan GP$formasjon (posisjon,
kurs og fart) og andre instrumenter ombord pa fartgyet inkorporeres som en del av
displayet og logges i Scanmars brosystemer.

Nedenfor er en listeover data (del av et Scanmar system) vi tror er sveert relevant for
bade forskningsprogrammer og beerekraftige/effektive fiskerier:

1 Temperatur: Overflate (skrogmontert mottaker), fiskeutstyr og vanntemperatur
profil (logget under skyting). Sistnevnte er @tentsgkt. Profilen pa
vanntemperaturen er ikke bare viktig for fiskerinaeringen drift, men ngdvendig
for riktig dybde maling for ekkoloddet for & kompensere for ulike dybde
malinger i ulike arstider (lydens hastighet i vann endringene ca
4 m/s per grad Qelsius).

1 Undervannsstrgmmer: Tralhastighet/retning relatert til taueretning (GPS)
{ Tauehastighet: Vannstrgmmen i trdlapningen relatert til fiskeinngangen

{1 Twist og batteeffekt: Har stor negativ effekt pa fangstmengden (lukkede / dpne
masker reduserer vaanstrgmmen i tralen fgrer til at fisk unnslipper). Kan ogsa
brukes for seleksjon av fisk.

{1 Tralgeometri: Dgravstand,darvinkel, tauehastighet/symmetri; kombinasjonen
er viktig for vannstrammen inn i tralapningen og har innvirkning pa twist og
batteeffekter, samt fiskens atferd i tralen.

1 Tralens posisjon: Pelagisk (relatert til fiskekonsentrasjon/kompensasjon for
ekkolodd malinger), og med/uten bunnkontakt (fisk unnslipper). Brukes ogsa til
a kontrollere hvor hardt giret gar pa bunnen (viktig for a fangevisse arter).

{1 Kontinuerlig overvaking av fyllingsraten:  Full kontroll pa fiskeinngangen og
innvirkningen pa tauehastighet,dgravstand ogdgrvinkler.

Den nye generasjonen av brosystemer; ScanBas, ScanMate 6 og ScanScreen tilbyr et
bredt spekter av altermativer der du kan finne akkurat den kombinasjonen av
informasjon som er viktigst for deg for a forbedre resultatene dine og redusere utgifter
til drivstoff, reparasjon og vedlikehold.
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1.10 Hvorfor er det sa viktig med riktig dybde pa Ekkoloddet?

Helt siden Scanmar kom med sine fgrste grafiske skjermer, CGM -@@®¥%r mer enn
20 ar siden har fiskerne lurt pa hvorfor det er slik at det i tralbildet noen ganger vises
at trélen er over bunnen, noen ganger under, mens den helt klart er pa bunnen.

Vi har pravd a forklare det, men siden fiskerne har veert vant til Bruke ekkolodd og

stolt fullt og helt pa det, er det kanskje ikke sa lett a forstd. Men saken er; mens en
Dybdemaler er nesten 100 % ngyaktig, varierer ekkoloddmalingene med temperaturen i
sjgen. Lyden forplanter seg med forskjellig fart, avhengig av vatemperaturen. Det kan
veere forskjeller pa 67 %, dvs. 3635 meter pa 500 meters dyp pa det verste, mens en
forskjell pa 10 grader sommer/vinter vil utgjgre 12, 13 meter. Nar det fiskes i kanter og
pa bunn med store dybdevariasjoner, vil dette kunne ha my& si for riktig posisjonering
av tralen og tralens og dgrenes gange i sjgen.

Nar man skal foreta ngyaktige
ekkoloddmalinger er det ikke nok & male
temperaturen pa overflaten og ved
| HerpDp-£73m bunnen, dele pé to og stille ekkoloddet
| DoorDp/Sb &75m | : pott etter det. Forskjellige temperatusjikt med
Dokt A | ‘ forskjellig utbredelse gjgr at man ma
. DeorRallisn 16, L kjenne temperaturprofilen

‘ ' BRE fra overflate til bunn. Havforskere stopper
ofte opp flere ganger i dggnet for &
registrere temperaturen med CTD sonde
med kabel.

ded] o ey 0

(1) Uten korreksjon for temp: dybde viser 675 m
(2) Tralens hgyde

Vi har blitt meddelt patent pa et mye
enklere og praktisk system. Ved a logge
data fra kombinert Dybde/Temperatur

| ‘ ‘ sensor under skyting av redskap, far man
[Zoorie 10 S i S ‘ en ngyaktig profil for temperaturen og kan
D e § | korrigere et moderne ekkolodd som har

E i ‘ § inngang for det, eller justere det best mulig

manuelt.

(1) Med korreksjon for temp: dybde 662 m
(2) Tralens hgydeinformasjon er korrekt
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2 Produk ter
2.1 Generelt

Observasjoner gjennom flere tiar viser at effektiviteten i moderne tralfiske pavirkes sterkt
av veer, vind og strgmforhold. | tillegg betyr bunnforholdene og temperatur mye, samtidig
som forskjellige fiskearter haulikt bevegelsesmgnster.

Sanmars forretningsidé har alltid veert a utvikle produkter som kan hjelpe fiskerne a
foreta justeringer av redskap og fisketeknikkfor & hurtig kunne tilpasse seg endringer i
forholdene.

Scanmarsfangstsystemer er utviklet giennom 30 ar for & gi fiskerne myaktig og palitelig
informasjon som kan bidra til mer effektivt fiske og gi gkonomisk gevinsti form av
mindre skader og slitasjepa redskapen.

Scanmarsfangstsystemer er basert pa Scanmars erfaring og gjennomprgvde teknologi,
og utmerker seg med:

Avansert akustisk overfagringsteknologi

De mest moderne brosystemer basert pa unik signalprosesseringsteknologi
Grafisk presentasjon

Komplett utvalg av robuste og palitelige sensorer hvor elektronikken er beskyttet
i spesielt utviklet plastmateriale

1 Med unntak as ScanMate 2/4 kan alle brosystemer oppgraderes til a ta alle
sensorer, og oppgraderes med nye sensorer ved behov.

= =4 =4 -4
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Scanmars Fangstsystemer bestar av:

Brosystemer
- Mottagerenheter
- Displayenheter

P AR

Pu’) a) X
Q‘)f&f“n Ak hARYRL By
™. '3 - 3

B amas

Sensorer
- Tralsensorer (multifunksjonelle Pingere)
- Dgrsensorer (multifunksjonelle)
- Bunnkontakt sensor
- Flowsensorer
- Tralaye
- Tralsonde

Diverse

- Hydrofoner

- Ladere

- Monteringssett
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2.2 Brosystemer - moderne teknologi, presis og lettfattelig
presentasjon

Scanmars brosystemer bestaw en eller flere mottagerenheter og en eller flere
presentasjonsdisplayeMottakerenheten (ma ikke forveksles med hydrofon) behandler de
mottatte signalene fra sensorene, fjerner stgy og falske signaler, og bearbeider signalene
for enkel og lettfatteligpresentasjon.

ScanBas- en ny dimensjon i logging og bruk av data

Registrering og lagring av alle data under fiske vil fa meget stor betydning i tiden
fremover, og bruksomradene er mange. Det vil ha stor betydning for & kunne kontrollere
alle faser avet tralhal, effektivisere fisket gjennom bedre planlegging, men ogsa nar det
gjelder informasjon til reder og kunde.

ScanBas registrerer data for en rekke formal, blant annet falgende:

{1 Registrere alt som foregar i et tralhal, slik at man umiddelbart ergpdatert
ved vaktskifte, eller man kan spole tilbake for & se om noe har skjedd i
perioder hvor man ikke har fulgt med pa skjermen.

1 Registrere alle relevante data i et tralhal, for & kunne sammenligne med
tilsvarende hal pa samme felt pa et tidligere tidsunkt.

1 Registrere alle data vedrgrende fiskeredskap og rigging av denne, med formal
a ha erfaringsmateriale fra forskjellige felt, eller nar nytt utstyr skal tilpasses.

1 Registrere vaer og miljgdata for hurtigst mulig & komme i gang med effektivt
fiske straks man ankommer feltet.

1 Registrering av fangst og kundedata. Formalet er bade a fa best mulig
informasjon for rederiet, men ogsa ved salg, med tanke pa sporbarhet
(fangststed og kvalitet).

| tillegg til de data som registreres automatisk fra Scanmasessorer og annen tilknyttet
instrumentering som GPS, vinsjer, ekkolodd osv, kan ytterligere datas legges inn
automatisk eller manuelt ved atScanBadkan operere en rekke slavedisplayer med
keyboard som kan plasseres i produksjon, pa lugar etc.

Database med informasjon om halet

Databasen vil inneholde alle faste data om fartgy, identifisering osv. etter rederiets

Gi OEAh OIEE AO AAO AT EO ATEAI O a OACEOOOAOA
lignende system, som reduserer mengden av overfgrteath og sikrer rederiet mot at

ugnskede personer ikke skal fa tilgang til meldingene, vil sa@rge for at rederiet og kunden

far overfart dataene med lavest mulig kostnad.
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Utvidede bruksomrader

Det blir satt stadig mer fokus pa selektivt fiske, pa art og strelse, skader pa
bunnfaunaen og energiforbruk i forhold til fangsteffektivitet. Alt dette vil fare til
ytterligere reguleringer og begrensninger i fangstmulighetene.

For fiskerne vil dette bety gkte krav til effektivitet og om mulig enda starre fokus pa
kostnadsbesparelser.

Bruk av historiske data i planleggingen

Under slike forhold vil best mulig planlegging gi de beste resultatene, og planlegging
dreier seg farst og fremst & benytte erfaringer og historiske data for & prave a forutsi
hvordan utviklingen vil bli. Endringer i klimatiske forhold og de store havstreammene,
sammen med stadig variasjoner i biomassen, gjer det ikke enklere & forutsi utviklingen.

| ScanBasystemet er det mulig & logge alle data som er relevante for fangstsituasjonen,
og sammaholde dem i historiske plot. Ved senere hal i den samme GPS posisjonen, kan
de historiske plotene vises pa skjermen samtidig med det pagaende halet, og det er lett &
avgjare om man skal fortsette fisket, eller avbryte for & prave et annet sted.

Et viktig element vil bli & samle data pa et fangstfelt for & kunne forsta, og forutsi hva
som er arsaken til at fisken flytter seg over tid, som en falge av endringer i temperatur,
stramforhold eller antall fartgyer pa feltet.

ScanBasystemet har utstrakt bruk av logging og registrering av data som en av sine
hovedmalsettinger. Nar Scanmar sensorer brukes for a registrere alle forhold som
pavirker fiskets effektivitet, registrerer man samtidig mange av de elementer som har
betydning for fiskens kvalitet og opprimelse i sammenheng med sporbarhet.
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ScanScreen

Et moderne Fangstsystem med Tralgye, Flow sensorer i tralapning og belg, DarVinkelsensorer
og Fyllingsindikatorer i tillegg til de tradisjonelle sensorene som la grunnlaget for utviklingen av
et komplett Fangstsystem, gir s mye informasjon av betydningif fiskerne, at det er et behov
for & benytte flere skjermer satt i systemDette gjelder naturligvis i enda starre grad for dem
som fisker med to eller tre traler.

Det vanlige er & bruke to eller tre skjermer pa bropulten og en vednsjpulten, men skjemer
kan ogsa plasseres i messa eller andre steder hvor tralbas og andre kan observere det som
foregar.

Mens man p&ScanBasna skifte mellom de forskjellige bildene, kan man me8canScreeha full
oversikt over det man gnsker & ha fokus pa, i alle deler halet.

Det er en lang rekke fartayer som har brukScanScreenmange ar, og vi far bare gode
tilbakemeldinger. Det er ogsa slik at de fleste som opprinnelig kjgpte 8canBasystem, senere
har oppgradert.

Et poeng det er verdt & understreke, er at meet ScanScreen system, kan man i tillegg til & falge
med pa fiskeinngang pa tralgyet, og gyeblikksbilder av geometrisituasjonen, ogsa studere
situasjoner som er under utvikling i forskjellige loggebilder, eksempelvis:

1 Dagravstand
1 Darvinkler og stabilitet
1 Presisfiskeinngang i tralposen odyllingsgrad

Et eksempel pa oppsett aBcanScreepa tre skjermer i torskefiske

& scaNMAR ee O] & scanmar & scanmar
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Skjermbilde- Geometri

| geometribildet er det verdt & merke seg hvor enkelt det er & se at dgrene er ustabile (1),
og atdet skyldes en sidestrgm fra styrbord (2). Samtidig kan man se i det samme bildet
at de to Mengdesensorene som er i bruk (3), er aktivert, og at sekken er vridd mot styrbord.
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Skjermblde z Tralaye

Tralgyebildet taler for seg selv og man ser tydetigor det er konsentrasjon av fisk.
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Skjermbildez Logg

Bildet viser logging av to Fyllingsindikatorer (Vinkelsensorer) som er kombinert med Mengdesensorer
(strekkfglere). Kurvenes forlgp viser Fyllingsgraden (repeteres i hvert hal), og uestagviser fiskeinngang.
Det er enkelt & se hvordan disse korresponderer med observasjoner i Tralgyebildet.

Det er ogsa verdt & merke seg hvordan innslag av Mengdesensorene (4) felger Fyllingsgraden, men spesielt
hvordan fiskeinngangen finner sted lengerfilengdesensorene slar inn. Denne informasjonen benyttes ofte
til & tarne og ga over omradet pa nytt.

Av GPS posisjonen kan man se helt ngyaktig hvor fiskeinngangen er. Merk ogsa hvordan sterk registrering av
fisk i Tralaye bildet ogsa vises i plottebilde
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ScanMate 6

ScanMate r det nye utstyret for de fleste tralere som ikke bruker Tralgye, eller som
ikke ser behov for utvidelse utover 5 sensorer i neermeste fremtid. | motsetning til de
tradisjonelle systemene; Rx400, 600 og 4000, sm ScanMate erstatter, har systemet na
grafisk bildepresentasjon av tralen.

Men ScanMate @&r mye mer enn bare en erstatning for de gamle systemene. For det
farste byggerdet pa den nye mottagerteknologien som gir vesentlig bedre signalmottak,
spesielt pastore dyp og under vanskelige vaerforhold. Alle med bater som har mottaker
problemer pga propellerstay eller andre forhold ved fartgyet, vil se store forandringer
med det nye systemet. Automatisk hydrofonvalg, dvat mottakeren lytter pa begge
hydrofonene samtidig og velger automatisk den hvor signal til stayforhold er best,
forbedrer dette ytterligere.

Spesielt pa snurrevad er kombinasjonen av ny mottakerteknologi og automatisk
hydrofonvalg et langt skritt fremover. Dessuten erScanMate Gt system som gadvis
kan oppgraderes til det mest avanserte ScanBaystemet nar behovet melder seg.

ScanMate @erstatter de tidligere 4000-, 600- og RX400-systemene. Fgrst og fremst er
det forbedringene i mottakeren, bade nar det gjelder mottak og behandling av de
hydroakustiske signalene, men ogsa nar det gjelder prosessering av data for
presentasjon pa displayene, og logging og senere presentasjon av historiske data.

Systemet bestar av bro utrustning, to hydrofoner og opp til 6 sensorer, samt ladere.

Har man behovfor & bruke flere sensorer er alternativet etScanBassystem uten Tralgye

mottaker. ScanMate &an etter hvert oppgraderes til et komplettScanBassystem.

SEEAOI ATA AO pwo & AOOEEAOI AO 1 AA EAOCAAEODI
som regel flee muligheter for plassering av displayet. Kontrollenheten monteres

separat, slik atsystemetkan betjenes fra skipperstolen selv om kabinettet er montert et

stykke unna.Detkan i tillegg opereres med tradlgs fjernkontroll.
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Som de antk systemene kommer ScanMate 6 med grafisk presentasjon.

Systemetkan tilkobles de fleste ekkolodd, slik at det er mulig & bruke ScanMate
skjermen som selvstendig ekkolodd eller splittes med Scanmar Fangstkontroll pa den
ene siden og ekkolodd pa den andreDgsa flere andre grafiske bilder kan vises, alt
avhengig av hva man gnsker a ha fokus pa.

ScanMate r kompatibel med alle sensorer, unntatt Tralgye.
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2.3 Sensorer

Sensorene er, sammen med mottakeren, de viktigste elementenangstsystem. Bortsett
fra at det ligger uendelig mye forskning og utprgving bak det & komme frem til hvilke
observasjoner som er viktige i forskjellige sammenhengerat malingene er presise og
oppdateringsraten er tilpasset behovet, stilles det en reldlre krav til sensorene:

1 Driftssikkerhet; elektronikken ma veere beskyttet slik at man i starst mulig grad
unngar avbrudd fordi sensorene ma til service eller reparasjon

1 Trykksikre, slik at de kan brukes pa alle gnskelige dyp
1 Sendeeffekt som gir nok rekevidde frem til fartgyet

1 Lang operasjonstid mellom hvedadning

1 Kort ladetid

1 Enkelt & skifte sendefrekvens hvis det er stayproblemer eller interferens fra
andre fartgyer

Med ny sensorkonstruksjon plastteknologi, batteriteknologi og ladeteknologi har
Scanmar oppfylt alle disse kragnei den nyeScanSenssensorgenerasjon.

SS4 sensorene er konstruert for & kunne brukes under normal drift pa dyp ned til250
meter. Rekkevidde fra tral til fartgy avhenger av valgt sendeeffekmaks
3 000 meter.

Pa denye SS4 sensorene kan det enkelt utfares selvtest om boxed & koble
medfalgende kabler til en PC kan sensorene enkelt testes.

@vrige sensorer har gjennom mange ar dokumentert at de fleste av kravene er oppfylt.
Videreutvikling av disse sensorene pagar
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2.4 Tralsensorer (Pingere)

Pingere er betegnelsen pa de sensorer som festes pa tralen og/eller tralposen, og som
sender enkle informasjoner opp til fartgyet. Metoden som benyttes for sending og
mottaking av signalene er meget &el og meget palitelig. Scamar har levert mer enn 30
000 Pingere opp gjennom arene.

$A TUA 33t OEI CAOT A OEEI1TAO OAC AZOA OEAI EGCAO

Ny sensorkonstruksjon og nyutviklet plastmateriale
10 ganger starre batterikapasitet

Programmerbar sendeeffektz mangedobler brukstiden
Fulladning p& 2,5 time

Multifunksjonelle - flere funksjoner innebygget
Funksjonene kan benyttes samtidig eller alternativt
Sensorene kan plasseres pa forskjellige steder etter behov
Enkelt & skifte frekvens vednterferens

Enkelt & endre oppdateringskastighet

Lysdiodeviser nar sensoren sender

Enkel selvtest

=4 =4 8 -4 -5_9_4_4_4_-4._-2

Sensorer som inngar i SS4 Pingeserien er:

SuperCatchy Mengdesensor
SuperCatchy Fyllingssensor
Twistsensor

Dybdesensor
Temperatursensor
Rivningssensor

E R I R

Sensorene kan leveres med en funksjon og oppgraderes senere, eller leveres med flere
funksjoner ved levering.
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2.5 SuperCatch; Mengdesensor, fylingsindikator - eller begge deler

Scanmars nye SuperCatch oppfyller alle krav enhver fisker kunmsske seq:

1 Korrekt og ngyaktig
1 Ny robust konstruksjon eliminerer behov for service og reparasjon
1 Arbeidsbesparende
1 Ubetydelige driftskostnader og lang livstid gir meget lgnnsom investering
Bruksomrader:
1 Mengdesensor
- Aktivering av sensor med strekkfalempa vanlig mate
- Hurtigaktivering med strekkfgler; viktig ved stor fiskeinngang
- Opp/ned varsler slik at det ikke taues med twistet sekk
1 Fyllingsindikator

- Vinkelmalinger bade langskips og tverrskips angir fyllingsgrad

- Langskipsmaling viser hvordan sekken igdvis fylles

- Viser ngyaktig hvor det er inngang; kan tgrne og ta et nytt sveip

- Rullevinkelen (vridningen) viser hvordan sekken vrir seg nar den begynner a
fylles, og hvordan den retter seg igjen gradvis, nar den fylles.

- Sensoren kan programmeres til normal eller hurtig oppdatering

06 JAN 2005
19:33

HYD: Stbd./1
N 68°37.25
E 0127 10.51
52kn_86°

Trawl / Port L Trace Plot / CatchAll
! — ~, 006 6692 |

H 46m :
0 46m \
C 0.0m

[ -4
,LMWMMW

Loggebildet viser aktiviseringen av
Mengdesensorene, grann/rgd linje,
og utslag p& kombinasjonssensoren
Mengde/Vinkel nar fisk passer
sensoren pa vei bak i sekken.

| ik

0
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Sensordata:

1 Konstruksjon
- Ny konstruksjon med dobbelinnstgpning av elektronikk gir 100 % beskyttelse
- Scanmars nyutviklede Superplast eliminerer skader pa sensoren pga slag,
rivning eller sleping pa bunnved twistet tral

1 Batterier, brukstid

- Batteriene har 10 ganger s mye kapasitet som de gamle batterier

- Sendeeffekten kan programmeres avhengig av dyp det fiskes pa noe som i de
fleste tilfelle vil fare til en ytterligere mangedobling av brukstiden

- Sensorener alltid klar til bruk fordi hurtigladning for et hal kan gjares pa
noen fa minutter dersom batteriet trenger ladning

- Batteriets kapasitet og gkt brukstid mellom hver lading, gjer at batteriet kan
brukes i en arrekke far det eventuelt ma kasseres

1 Lading og programmering
- Nyutviklet teknologi i laderen, sensoren og selve batterikassetten gjar
ladetiden til en brgkdel av det som er vanlig for denne type batterier
- Sendeeffekt og sendefrekvens programmeres enkelt med ny lader.
- Ogsa valg av hurtj eller normal oppdateringsrate gjgres enkelt via laderen
- Laderen har funksjoner som kan foreta sjekk av sensor og batteri

Montering av Catch sensor
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2.6 Twist sensor; god vanngjennomstrgmming essensielt for a fa
fangsten bak i sekken

Sa lenge vi har holdt pa har fiskere spurt oss
hva det kan komme av at fisk de serrgan
gjennomtralapningen ikke ender bak i
sekken Dette gjelder ikke bare pelagisk
traling. Det kan veere flere arsaker til des;

en kan veere at det taues med for litéart

slik at fisken star i apningen for sa a
unnslippe foran tralen. Men mistanken har
alltid veert at det ofte har andre arsaker.

Etter hvert som flere og flerebegynte &
bruke ScanmarTralgye i kombinasjon med
Tralhastighetssensor apning og belg, kune
vi eliminere den del av problemet som
skyldtes for lav tauehastighet.

Stikkere i mellomstore masker ga et hint;
i hva med lenger fremme hvor maskene er sa
’ I,q;-' s store at fisken enkelt slipper ut gjennom
Twist og Begtteeffekt = stikkere maskene?

Vi hadde vare mistanker: Batteeffekt og Twist!

Scanmar har hatt vinkelmalere iTralhastighets, Symmetri og Ristsensoresiden 1985,
og spesieltSymmetrisensor tralapningen og Tralhastighetssensor belgen ga klare
indikasjoner pa at vannstrgm og fiskeinngang pavirket tralens form pa forskjellig éte.
Vi var ogsa kjent med grundige forsgk gjort i 1985 av det tyske havforskningsinstituttet
som paviste Bgtteeffekt i en pelagisk tral.

Vi besluttet oss derfor for & lage en del enkle prototyper av vinkelmalere for testing pa
traldgrer, tral, sekk, bunmir etc. og vi registrerte blant annet at tralens fasong kunne
endre seg mye ved forskjellig retning pa vannstram, tauehastighet og fiskeinngang. |
utviklingen av var nye sensorgenerasjon SS8canSens@nultifunksjonelle sensorer)
besluttet vi derfor at vinkelmalinger skulle implementeres som standard, ikke bare som
en tilleggsfunksjon, men helt konkret i en selvstendig sensor som riktignok kan
oppgraderes med andre funksjoner.

Med denerfaringen vi har fatt gjennom fire&r med bruk avTwistsensorerkan vi fastsla

at bgtteeffekten ofte oppstar med den falge at vannet presses ut gjennom apne masker,
og fisk forsvinner.
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CCDP # DP # DST # TLT 7 TLT # TEY 04 OCT 2008
12 g 2 4 20:05

m m m m i
132 122 R 21 R 03 H HYD: Port/1
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door-door

122 0

SKjermbildet viser sempelagisk fiske etter Alaska pollak pa grunt vann (150 meter).

Trél og gir er tunge og medfarer, sammenem korte varpA O AGOAT A AO OEI OAO 1T A0 AT T
Endringen i trdlhgyde skyldes at det har vaert skutiier for & oppna starre vertikal &pning.

Sensorboksene viser: (1) montert p& headlina; liten vridningg2 OET  OOUOAT OAh T C vxdo OEI (
og (2) montert midt pa tralen; @d balanse.

-AO 1T OAOOAOGEAT AA OAO AAO EAT OEEA a OACEOOOAQC
egenskap at de vrir seg, og danner uheldig vannstrgm i trdlen, som igjen leder fisk ut

gjennom &pne masker. Og vridningen kan veere ganske betydeligj &0 ikke uvanlig. Na

viser det seg at tralen retter seg nar sekken fylles, men mye fangst kan ga tapt far det.

Det har ogsa vist seg at pa de traler vi har gjort forsgk med, har trdlen som regel

forskjellig hayde pa hver side, og det pavirker vannstrgmmen bakev i tralen. Ogsa her
er Twistsensoren til stor nytte.
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2.7 Dgrsensorer z ny generasjon med mange fordeler

Vi har hgrt tralprodusenter si at 80 % av en trals effektivitet kommer av at traldgrene

virker perfekt. Ikke vet vi, men at betydningen er stor, det karskrive under pa:
DgrAvstandssensorene har slik vi ser det, veert de viktigste sensorene for de fleste gjennom
25 ar, og na omtaler mange DgrVinkelsensoren som den viktigste sensoren Scanmar har
utviklet.

Sensorene er basert pa SS4ScanSensedeknologi:

Ny sensorkonstruksjon og nyutviklet plastmateriale

5 ganger stgrre batterikapasitet

Programmerbar sendeeffekiz mangedobler brukstiden
Fulladning pa 25 timer

Kan lades mens de star dgrholderne
Multifunksjonelle z sensorene har flere funksjoner innebygget
Funksjonene kan benyttes samtidig eller alternativt
Nytt monteringssett; enkelt & sveise pa

Enkelt & skifte frekvens ved interferens

Enkelt & endre oppdateringshastighet

Lysdiode som viser nar sensoren sender

Enkel selvtest

=4 =4 8 -0-5_9_4_4_4_9._-2_-2-°

Sensorer som inngdr i den ny®grsensorserien monteres parallelt med dgrens
horisontale og vertikale akser. Dette gjgr holderne enkle & montere samtidig som alle
sensorer evt. kan oppgraderes med Vinkelfunksjon. Monteringen er derfor viktig for & fa
korrekte vinkelmalinger.

Funksjone r som inngar i den nye SS4 Dgrsensorserien er:

Avstand
Vinkel
Dybde
Strekk
Temperatur

= =4 =4 -4 A

Sensorene leveres med en eller flere
funksjoner aktivert, og kan evt. ogsa
oppgraderes senere ved enkel nedlasting
av lisens.
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2.8 Nye Avstandssensorerz lang brukstid, en kel ladning

Ny teknologi, bade nar det gjelder sensorkonstruksjon, batteriteknologi og ladeteknologi
har gjort det mulig & utvikle Avstandssensorer som gjar at de kan programmeres ngyaktig
tilpasset forskjellige forhold, og ikke minst; lage lgsninger seliminerer arbeidskrevende
operasjoner. Scanmar har utviklet tre nye varianter av Avstandssensoren basert pa den
nye SS4 teknologien, slik at enhver fisker kan fa ngyaktig hva han gnsker.

De mest avanserte av de nye Avstandssensorenehar alt du kan gnske deg av en
avstandssensor:

l

= =4 =4 A

il
il

Flere hundre timers brukstid;
varierer med innstillingen

Kort ladetid

Ladning mens de er pa dgrene
Programmerbar sendeeffekt
Programmerbar
oppdateringshastighet
Multifunksjonelle: Kan ogsa
kombineres med DgrVinkel, Dybde og amd funksjoner, enten ved anskaffelse
eller senereved enkel nedlasting av lisens

Programmeres fra broen

Automatisk programmering av broenhet og sensor

Ogsa de to andre typene; en som er enklere uten direkte kopling til bemheten, med
enkel vinkelfunksjon innebygget, og oppgraderingsmuligheter, og en helt enkel, ikke
oppgraderbar variant, har mange av de samme egenskapene som nevnt ovenfor:

1.

Den ene har mange av de samme egenskapene som den ovenfor, men mangler
noen. Den kan viseinkelsektorer, en enkelvinkelvisning som gir god kontroll
med dgrvinklene, men ikke sa detaljert som en vanliginkelsensor

Avstandssensorekan senere oppgraderes slik at den far full funksjonalitet pa
linje med de mest avanserte sensorene.

Den enkleste varianten er en dirkte erstatning for tidligere Avstandssensorer
Den har stor batterikapasitet og lades raskt, men har ikke
programmeringsmuligheter.

Begge disse siste variantene representerer ogsa et stort fremskritt for dem som har
eldre generasjoner brosystemer (CGM, RZ00, C600 og 4000 systemer).
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Ny Avstandssensor programmeres etterbehov

Lav effekt

> 1200 m
Landing pa store dyp 50 dager

2000 m
40 dager
Hay effekt

3000 m
20 dager

Enkel Montering

Avstandssensoreniear veert de sensorer som nok har betydd mest for de fleste, selv om
enkelte nok vil vurdere Tralgye, Tralhastighet/Symmetreller Mengdesensoresom
viktigst, for ikke & snakke om denye DarVinkelsensorene

Ser man bort frabgtteffekt ogtwist pa tralen, er traldarenes funksjon det som betyr
mest for et effektivt tralfiske.

Da Scanmar introduserteAvstandssensorentr mer enn 25 ar siden, var

batteriteknologi et stort problem, og v valgte to forskjellige oppdateringshastigheter,

som begge var akseptable ut fra at man skulle slippe a lade s& ofte. Det interessante er at
de produsenter som senere har prgvd seg i markedet, har valgt ngyaktig samme
oppdatering, hvilket bekrefter at detikke var noe darlig valg, det som ble gjort for 25 ar
siden.

Alle de nyeAvstandssensoreniea Scanmar monteres pa dgrene pa samme mate som
VinkelsensoreneDe er montert i holdere som sveises direkte pa darene parallelt med
derens lengderetning Tidligere matte detgjgres ved a skjaere hull i darene, selv om
dette er mer kostbart a produsere pga sensorenes konstruksjdikrever to akustiske
sendere, en pa hver side

Fordelene er fgrst og fremst at de samme sensorene kan oppgraderes til ogsa a vise
darvinkler; da er det 100 % pakrevet at sensorene er montert i dgrenes vertikale og
horisontale retning. Dessuten vil sensorholderne ikke stikke ut pa darens bakside og
derved redusere spredekraften pga pavirkning av strembildetScanmars nye serie av
Avstandssasorerhar samme mal og form sonDgrVinkelsensorenog bruker samme
monteringssett, som sveises rett pa darene.
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2.9 DgarVinkelsensor z den viktigste sensoren?

Spearsmalet i overskriften kan selvfglgelig ikke besvares sann uten videre, men faktum er at
mange fskere hevder det. Na er det jo ogsa ofte slik at man blir ekstra begeistret nar man
far noe nytt, sa la oss se litt naermere pa om det kan veere riktig at DarVinkelsensoren er
den viktigste sensoren:

La oss farst dvele et gyeblikk vedvstandssensorenddaScanmar for mer enn 25 ar

siden valgte a utvikle disse, var det i farste omgang for at fiskerne skulle fa vite om
darene la seg. Forskningsrapporter vi studerte viste at i enkelte omrader kunne det
oppsta feil i 30 % av halene. Samtidig ville varierende davstand umiddelbart avslgre at
ikke alt var som det skulle veere. Men for mange var kanskje den stgrste gevinsten i
forbindelse med rigging av ny redskap, etter reparasjoner, under skyting etc. Med andre

I OAn Al OAEEA A1 AOA OE E Gie GalidedeAkOpa Efddtel Oa AA 06
1

T CAT¢ch T AT O1i ETi o6AO OAc OAI 6o AOOAO

1 Holderesveisedast mot over dgrblad eller midtribbe, mest mulig parallell med

dagrens lengde retning odarens underkant (horisontalt)

Legg instrumentet pa bakkeeller p& planke som angir veittal korde. Trykk p& maleknapp
Legg instrumentet pa holden og trykk pa maleknapp igjen

Tallet pa skjermen legges inn gd&o instrumentet

=a =4 =4

Na vil du alltid se pa skjermen hvor mye darvinklene avviker i horisonte vertikalplanet, og du kan justere
innfestningen for & f& det akkurat slik du vil.

2.91

A

Q
|



